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<§) Magnetaufzeichnungs- und Wiedergabevorrichtung des Rotationskopf-Typs 


Eine erfindungsgema&e Magnetaufzeichnungs- und Wie- 
dergabevorrichtung des Rotationskopf Typs besitzt eine Zy- 
linderbasis (26) zum Halten eines Rotationszylinders (3) so- 
wie einen Stiftaufnehmer (4). Bei der Zylinderbasis (26) han- 
ded es stch um ein von einem Chassis (1) separates Glied. 
Der Stiftaufnehmer (4) ist gebitdet aus einem Teil der Zylin- 
derbasis (26), aus einer V-Blockplatte (4c) sowie aus einer U- 
Blockplatte (4e}, die jeweils separat von der Zytinderbasis 
(26) ausgebtldet sind. 
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Anspriiche 


1 . Magnetauf zeichnimgs- und Wiedergabevorrichtung des 
Rotationskopf-Typs , 

dadurch gekennzeichnet, dafi eine 

Zylinderbasis (26) z\m Halten eines Rotationszylinders (3) ^ 

separat von einem Chassis (1) vorgesehen ist^ und 

daB ein Stif tauf nehmer (4) gebildet ist aus einem Be- 

reich der Zylinderbasis (26), aus einer V-Blockplatte 

(4c) sowie aus einer U-Blockplatte (4e) , die jeweils 

separat von der Zylinderbasis (26) vorgesehen sind. 

2. Magnetauf zeichnxangs- und Wiedergabevorrichtung nach 
Anspruch 1 , 

dadurch gekennzeichnet , daB in die V-Blockplatte (4c) 
schmale Bef estigungslScher (30) eingebracht sind, die 
als Bef estigiings justiereinrichtung dienen, 

3. Magnetauf zeichnungs- und Wiedergabevorrichtung des 
Rotationskopf -Typs / die derart arbeitet, daB ansprechend 
auf eine Verschiebung eines beweglichen Korpers ein 
Magnetband aus einer Kassette herausgezogen wird und 
sich ein senkrechter Stift sowie ein geneigter Stift 
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nach oben bewegen und daB dann, wenn der senkrechte 
,Stift an einem Stif taufnehmer zum Anliegen kommt, der .; 
.ii^^y^^i'^^^^ Korper seine Bewegung beendet iind der Vor- 

9.^ng des Ladens bzw. Hertonf iihrens des Magna tbands .urn 
i.einen Rotationszy Under abgeschlossen ist, 
^dadurch gekennzeichnet ^ 

^daB sine Zylinderbasis (26) zum Halten des Rotations- 
/zylinders (3) separat von einem Chassis (1) vorgesehen 
ist, iind 

daB der Stif taufnehmer (4) gebildet ist aus einem Be- 
reich der Zylinderbasis (26)^ aus einer V-Blockplatte 
(4c) sowie aus einer U-Blockplatte (4e) , die jeweils 
separat von der Zylinderbasis (26) vorgesehen sind. 
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Maqnetauf zeichnunqs" und Wiedergabevorrichtung 
des Rotationskopf-Typs 


Die vorliegende Erf indung bezieht sich auf eine Magnet- 
auf zeichnungs- und Wiedergabevorrichtung des Rotations- 
kopf-Typs gernkfi dem Oberbegrif f des Anspruchs 1 , und 
insbesondere auf eine Magnetauf zeichnungs- und Wieder- 
gabevorrichtung des Rotationskopf-Typs zur Verwendung 
fiir ein Video-Bandauf nahmegerat und dgl. 

Der typische Stand der Technick wird nun unter Bezug- 
nahme auf die Figuren 1 bis 5 beschrieben, die eine her- 
kommliche Vorrichtung zeigen.Dabei zeigt Figur 1 eine 
Draufsicht auf einen Magnetbandtransportmechanismus einer 
Magnetauf zeichnungs- und Wiedergabevorrichtung des Ro- 
tationskopf-Typs fiir ein Video-Bandauf nahmegerat , 
Figur 2 eine Seitenansicht des wesentlichen Bereichs 
der Figur 1 , Figur 3 eine Seitenansicht r die einen von 
einem beweglichen K5rper nach oben wegstehenden senk- 
rechten Stift in dem Zustand zeigt ^ in dem sich dieser 
an einem Stif taufnehmer in Anlage befindet, Figur 4 
eine Draufsicht auf den in Figur 3 gezeigten Zustand, 
\ind Figur 5 eine Perspektivansicht des Stif taufnehmer s . 

In Figur 1 bezeichnet das Bezugszeichen 1 ein Chassis, 
das Bezugszeichen 2 eine Zylinderbasis , die auf dem 
Chassis 1 befestigt ist, das Bezugszeichen 3 einen an 
der Zylinderbasis befestigten Rotationszylinder , das 
Bezugszeichen 4 einen an das Chassis 1 angeschraubten 
Stif taufnehmer , das Bezugszeichen 5 einen beweglichen 
Korper, der von einer in dem Chassis 1 ausgebildeten 
j-formigen (oder umgekehrt j-formigen) Nut 6 gefiihrt 
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ist, die Bezugszeichen 7 und 8 bezeichnen einen senk- 
rechten Stift bzw. einen geneigten Stift, die jeweils 
von dem beweglichen Korper 5 nach oben wegstehen, das 
Bezugszeichen 9 bezeichnet einen Gesamtbreiten-LSsch- 
kopf, das .Bezugszeichen 9 a einen Halterungsarm des 
Loschkopfs^ 9, das Bezugszeichen 10 einen Kopfhalter- 
ungs-Befestigurigszapfen, der von dem Chassis 1 nach oben weg- 
steht und zur schwenkbaren Halterung des Halterungs-- 
arms 9 a ausgelegt ist, die Bezugszeichen 1 1 und 12 • 
bezeichnen eine Fuhrungsrolle bzw. einen Spannstift, 
die sich jeweils von dem Chassis 1 nach oben weg er- 
strecken, das Bezugszeichen 13 bezeichnet eine im- 
pedanzrollcdas Bezugszeichen 13 a einen Halterungs- 
arm der Impedanzrolle 13, das Bezugszeichen 14 einen 
Impedanzrollenhalterungs-Befestigungszapfen, der von 
dem Chassis 1 nach oben wegsteht und zur schwenkbaren 
Halterung des Halterungsarms 13 a ausgelegt ist, 
die Bezugszeichen 15 und 16 bezeichnen einen TonlSsch- 
kopf bzw. einen Ton-/-Steuerkopf , die jeweils an einer 
Befestigungsbasis befestigt sind, die wiederum auf 
dem Chassis 1 montiert ist, und das Bezugszeichen 18 
bezeichnet ein Magnetband. 

Wenn im Betrieb der bewegliche Korper 5, der durch 
die Nut 6 gefiihrt ist, in Bezug auf Figur 1 nach oben, 
d. h. in Richtung von den Bandwickelspulen weg be- 
wegt wird, wird das Magnetband 18 aus einer nicht ge- 
zeigten Kasette herausgezogen , und der senkrechte 
Stift 7 sowie der geneigte Stift 8 bewegen sich 
ebenfalls nach oben. Wenn der senkrechte Stift 7 an 
dem Stiftaufnehmer 4 zum Anliegen kommt, wie es in den 
Figuren 1 und 2 gezeigt ist, dann beendet der beweg- 
liche Korper 5 seine Bewegung, und der Vorgang des 
Ladens bzw. Herumfiihrens des Magnetbands 18 urn den 
Rotationszylinder 3 ist abgeschlossen. 
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Zu diesem Zeitpunkt befindet sich das Magnetband 18 
durch den Spannstift 12 in Beruhrung mit der Fuhrungs- 
rolle 11 sowie mit dem Gesamtbreiten-Loschkopf 9, und 
auf der anderen Seite gelangt das Magnetband 18, nach 
dem es uber die Impedanzroller 1 3 gefiihrt worden 1st, 
in Beruhrung mit dem Tonloschkopf 15 sowie mit dem 
Ton-/Steuerkopf 16. 

Im folgenden wird der Mechanismus zum Positionieren 
des beweglichen Korpers 5 mit Hilfe des Stif taufneh- 
mers 4 beschrieben. Wie in den Figuren 3^ 4 und 5 ge- 
zeigt ist, ist der Stif taufnehmer 4 gebildet aus einer 
flachen Platte 4 a, einer V-Blockplatte 4c, die ein- 
stiickig mit der flachen Platte 4a und parallel zu dieser 
sowie orthogonal zu einem ersten sich nach oben er- 
streckenden Bereich 4b ausgebildet ist, sowie aus 
einer U-Blockplatte 4e, die einstiickig mit der flachen 
Platte 4a und parallel zu dieser sowie orthogonal zu 
einem zweiten sich nach oben erstreckenden Bereich 4d 
ausgebildet ist. Wie in Figur 5 gezeigt ist, ist in die 
V-Blockplatte 4c eine V-formige Nut bzw. Ausnehmung 19 
eingeschnitten \ind in die U-Blockplatte 4e ist eine 
schmale Nut 20 eingeschnitten, und die flache Platte 4a 
ist an ihrer Ruckseite bzw. an ihrer dem Chassis 1 
zugewendeten Seite mit einem ebenen Bereich 4a" ausge- 
bildet. Der Stif taufnehmer' 4 ist an seiner flachen 
Platte 4a mittels Schrauben 21 an dem Chassis 1 be- 
festigt. Der bewegliche Korper 5 ist aus einem Haupt- 
korper 5a sowie aus einem versenkten bzw. sich xinter 
das Chassis 1 erstreckenden Spitz enbereich 5b ge- 
bildet- An dem einen Ende des Hauptkorpers 5a ist ein 
Ladearm 22 befestigt, und der versehkfee . Spitzonbe- 
reich 5b ist mit einem erhohten Bereich 23 ausge- 
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bildet, der mit dem ebenen Bereich 4a* des Stiftauf- 
nehmers 4 gleitend in Beriihrung bringbar ist, und der 
Hauptkorper 5a ist :mit,,erh6hten Bereichen 24, 25 aus- 
gebildetr die mit dem Chassis 1 gleitend in Beruhrung 
bringbar sind.Wenn der bewegliche Korper 5 durch den 
Ladearm 22 bewegt wird, dann tritt sein senkrechter 
Stift 7 in die Nuten bzw. Ausnehmungen 19/ 20 der 
V-Blockplatte 4c bzw. der U-Blockplatte 4e ein, und 
danach kommt der senkrechte Stift 7 in der Ausnehmung 19 
der V-Blockplatte 4c zum Anliegen, wodurch er positio- 
niert ist, xmd somit ist die senkrechte Anordnung des 
senkrechten Stifts 7 in der X-Richtung, wie diese in 
Figur 4 dargestellt ist, duch die Ausnehmiangen 19, 20 
geregelt. Auf der anderen Seite kommt der erhohte 
Bereich 23 des: versenkten Spitzenbereichs 5b des be- 
weglichen Korpers 5 an dem ebenen Bereich 4a' an der 
unteren Oberflache der flachen Platte 4a des Stift- 
auf nehmers 4 zxm Anliegen, und die erh5hten Bereiche 
24, 25 des Hauptkorpers 5a kommen an dem Chassis 1 
zum Anliegen, wodurch die senkrechte Anordnung des 
Stifts 7 in der Y-Richtung, wie diese in Figur 4 dar- 
gestellt ist, geregelt ist. 

Die vorstehend beschriebene herkOmmliche Konstruktion 
besitzt jedoch die folgenden Nachteile: 

(A) wie in Figur 2 gezeigt ist, ist der Stif tauf nehmer 4 
durch die Schrauben 21 an dem Chassis 1 befestigt, wahrend 
der Rotations zylinder 3 unabhangig von dem Chassis 1 
an der Zylinderbasis 2 befestigt ist. Das heiBt, daB 
der Stif tauf nehmer 4 und der Rotations zylinder 3 unter- 
schiedliche Bef estigungspunkte aufweisen, und somit ist 
es leicht moglich, daB eine positionsmaBige Diskrepanz 
in der relativen positionsmaBigen Beziehung zwischen 
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dem Stif taufnehmer 4 und dem Rotationszylinder 3 auf- 
tritt- 

(B) Da der Stif taufnehmer 4 die eihstuckige Konstruk- 
tion aufweist^ die aus der V-Blockplatte 4 c, der 
U-Blockplatte 4e und der flachen Platte 4a besteht, 
wie dies in Figur 5 gezeigt ist, laBt sich die 
Bildung des Stif tauf nehmers 4 mit groBer Prazision 
kaum erzielen, und es ist leicht moglich^ daB ein Di- 
mensionsfehler auftritt. Dadurch ist es leicht in5g- 
lich/ daB eine^ relative positionsmaBige Diskrepanz 
zwischen der V-Blockplatte 4c und der U-Blockplatte 4e 
auftritt, und als Ergebnis hier von laBt sich die 
genaue senkrechte Anordnung des senkrechten Stifts 7 
kaum erreichen. Da es auBerdem leicht mSglich ist, 
daB eine Neigurig zu dem Zeitpunkt auftritt, an dem 
der Stif taufnehmer 4 an seiner flachen Platte 4a 
durch die Schrauben 21 an dem Chassis 1 befestigt 
wird, laBt sich die senkrechte Anordnung des 
senkrechten Stifts 7 in der X-Richtung, wie sie in 
Figur 4 dargestellt ist, auch aus anderen Griinden 
kaum erzielen. 

(C) Wie in Figur 3 gezeigt ist, ist die senkrechte 
Anordnung des Stif tauf nehmers 4 in der Y-Richtung, 
wie sie in Figur 4 dargestellt ist, durch die Be- 
riihrung zwischen dem erhohten Bereich 23 des versenk- 
ten Spitzenbereichs 5b des beweglichen KSrpers 5 und 
dem ebenen Bereich 4a' an der tinteren Flache der 
flachen Platte 4a des Stif tauf nehmers 4 sowie durch 
die Beruhrung zwischen den erhohten Bereichen 24 , 25 
des Hauptkorpers 5a und dem Chassis 1 geregelt. In 
diesem Zusaimmenhang ist auch zu erwahnen, dafi es auf 
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Grund der Tatsache, daB der ebene Bereich 4a' des 
Stlf ^aufnehmers 4 ebenfalls" einstiickig mit der 
V-Blockplatte 4c vmd U-BlockpTatte 4e ausgeblldet 
ist imd diese eirie komplizierte Form aufwelsen, 
leicht mogllch ist, dafi eln Oimenslonsfehler ein- 
tritt und dafl sich spmit die senkrechte Anordnung 
in der besagten Y-Richtiing kaiim beibehalten ISBt. 

Aufgabe der Erfindung ist somit die Schaffung einer 
Magnetauf zeichnungs- land Wiedergabevorrichtiing des 
Rotationskopf -Typs / bei der sich die exakt senkrechte 
Anordnung des senkrechten Stifts mit groBerer Ge- 
nauigkeit und in einfacherer Weise erzielen laBt. 

Die Losung dieser Aufgabe ist iii den Kennzeich- 
nxingsteilen der Anspruche 1 und 3 angegeben. 

Ein Ziel der vorliegenden Erfindung besteht in der 
Eleminierung der Nachteile des vorstehend beschrie- 
benen Standes der Technik, und somit besteht ein 
Gesichtspunkt der vorliegenden Erfindung in der 
Schaffung einer Magnetauf zeichnungs- und Wieder- 
gabevorrichtung des Rotationskopf -Typs , bei der die 
relative Beziehung eines senkrechten Stifts beziig- 
lich eines Rotationszylinders mit Genauigkeit sicher- 
stellbar ist und bei der sich die senkrechte Anord- 
nung des senkrechten Stifts mit groBer Genauigkeit 
realisieren lafit, und zwar ohne daB dazu irgend - 
welche mit hoher Prazision herzustellende Telle not- 
wendig sind. 

Die Erfindving und Weiterbildungen der Erfindung 
werden im Folgenden anhand der schematischen Dar- 
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stellungen eines Ausf iihrungsbeispiels unter Bezugnah- 

me auf die Begleitzeichnungen noch naher erlautert. 

Dabei zeigen die /; • 

Figuren 1 bis 5 ein Beispiel einer herkommlichen Vor- 

richtung/ wobei v?.- 

Figur 1 eine Draufsicht auf einen Magnetbandtransport- 

mechanlsmus einer Magnetauf zeichnungs- , und Wiedergabe- 

vorrichtung des Rotationskopf -Typs fur ein Video-Band- 

aufnahmegetat ist; 

Figur 2 eine Seitehansicht deis wesentl-xchen Bereichs 
der Figur 1 ist; 

Figur 3 eine Seitenansicht ist, die einen von einem 
beweglichen Korper nach oben wegstehenden senkrechten 
Stift in dem Zustand zeigt, in dem sich dieser an einem 
Stif tauf nehmer in Anlage befindet; 

Figur 4 eine Draufsicht auf den in Figur 3 gezeigten 
Zustand ist; 

Figur 5 eine Perspektivansicht des Stif taufnehmers ist ; 
Figuren 6 bis 1 0 zeigen ein Ausf iihrungsbeispiel der vor- 
liegenden Erfindung, wobei 

Figur 6 eine auseinandergezogene Perspektivansicht des 
wesentlichen Bereichs des neuartigen Stif taufnehmers 
gemafi der vorliegenden Erfindung ist; 

Figur 7 eine geschnittene Seitenansicht ist, die einen 
senkrechten Stift zeigt, der auf dem Stif tauf nehmer auf- 
sitzt und dort positioniert ist; 

Figur 8 eine Draufsicht auf eine Zylinderbasis ist; 
Figur 9 eine Riickansicht ist, in der nur der wesentliche 
Bereich der Zylinderbasis gezeigt ist; und wobei 
Figur 10 eine Perspektivansicht einer Vorrichttmg ist, 
die zur Befestigung V-formiger und U-formiger Block- 
platten an der Zylinderbasis verwendet wird. 
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Die vorliegende Erfindung wird nxm unter Bezugnahme 
auf die Figuren 6-10 beschrieben, in denen das Aus- 
f tihrungsbeispiel gemafi der vorliegenden Erfindung ge- 
zeigr: ist. In diesen Zeichn\ingen/trag.en mehrereTeile, 
die den in den Figuren 1 bis 5 geiz^eigten Teilen der 
herkommlichen Konstrxiktion entsprechen, die selben Be- 
zugszeichen wie diese. . . , ^ • 

In Figur 8 bezeichnet das Bezugszeichen 26 eine Zy- 
linderbasis, die aus einem Material, vie z. B. einem 
Aluminium-DruckguBteil hergestelll: ist, das eine aus- 
gezeichnete spanabhebende Bearbei'tbarkeit besitzt und 
ein hohes Mafi an Genauigkeit schafft; das Bezugszeichen 
27 bezeichnet ein Befestigungsloch fiir den Rotations- 
zylinder 3, das Bezugszeichen 28 einen Vorsprung xind 
das Bezugszeichen 29 bezeichnet ein Bef estigungsloch> 
das in den Vorsprung 28 eingebracht ist, AuBerdem be- 
steht der Stif taufnehmer 4, wie es in Figur 6 gezeigt 
ist, aus der V-Blockplatte 4c, die schmale Bef estigungs- 
locher 30 aufweist, aus der U-Blockplatte 4e die Locher 
31 fiir Schrauben 32 aufweist und unabhangig bzw. sepa- 
rat von der V-Blockplatte 4c ausgebildet ist, sowie 
aus einem Bereich der Zylinderbasis 26, die unabhangig 
bzw. separat von dieser V-Blockplatte 4c und der 
U-Blockplatte 4e ausgebildet ist. Wie in Fi'gur 7 ge- 
zeigt ist, ist der ebene Bereich 26a, auf dein der er- 
hShte Bereich 23 des versenkten Spitzenbereichs 5b des 
beweglichen Korper 5 zum Anliegen kommt, auf halbein 
Wege zwischen den Vorspriingen 28 an der riickwartigen 
Flache der Zylinderbasis 26 positioniert . Wie in Figur 
9 gezeigt ist, ist auBerdem ein erhohter Bereich 33 an 
einem Bef estigungsbereich 26b der Zylinderbasis 26 aus- 
gebildet, wobei dieser erhohte Bereich 3 3 derart aus- 
gebildet ist, daB er in der selben Ebene wie der ebene 
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Bereich 26a liegt. 

Der vorstehend beschriebene Stif taufnehmer 4 wird da- 
durch zusammen^ebaut , daB man die V-Blockplatite 4c \ 
und die U-Blockplatte 4e derart anordnet, daB die Zy- 
linderbasis 26 zwischen diesen Flatten liegt , land daB 
man diese Blockplatten 4c, 4e dann an die Zy linderbasis 
26 anschraubt. Bei der Befestigxing der V-Blockplatte 4c 
iind U-Blockplatte 4e an der Zylinderbasis 26 wird die 
in Figur 10 gezeigte Einrichtiing 34 ven»/endet> xam die 
genaue Positionierung des Stif tauf nehmers 4 relativ 
zu der Zylinderbasis 26 sicherzustellen. 

In der Praxis erfolgen die Montage- und Zusammenbau- 
vorgange in der folgenden Weise. Die Zylinderbasis 26 
wird derart ausgerichtet, daB die Rotationszylinder- 
Bef estigungslocher 27 der Basis 26 , an der die V-Block- 
platte 4c und die U-Blockplatte 4e mittels der Schrau- 
ben 32 vortibergehend befestigt worden sind, mit Vor- 
spriingen bzw. Ansatzen 35 der Einrichtiing 34 in Aus- 
richtung gelangen, und danach werden diese Vorspriinge 
in die Bef estigungslocher 27 eingefiihrt. Als Ergebnis 
hiervon ragen Fuhrungsstangen 36 der Einrichtung 34^ 
die denselben Durchmesser wie die senkrechten Stifte 7 
aufweisen, iiber die Zylinderbasis^ 26 hinaus, und zwar 
an vorbestiramten Positionen, wie sie durch die ge- 
strichelten Linien in Figur 8 angezeigt sind. Nach- 
dem die V-Blockplatte 4c imd U-Blockplatte 4e mittels 
der schmalen Bef estigxingslocher 30 und der Bef estigungs- 
locher 29 derart justiert worden sind/ daB die Fiihrungs- 
stangen 36 senkrecht gehalten und in diesem Zustand 
gegriffen werden, werden die V-Blockplatte 4c und die 
U-Blockplatte 4e dann mittelsder Schrauben 32 an der 
Zylinderbasis 26 befestigt. 
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Die vorliegende Erfindung besitzt die vorstehend be- 
schriebene Struktur, die derart aussieht^ dafl, wie in 
Figur 8 gezeigt 1st, der Stiftaufnehmer 4 an der Zy- 
linderbasis 26 montiert ist xind der Rotatidriszylinder 3 
ebenfalls an der selben Zylinderbasis ^'^S montiert ist/ 
wodurch sich eine groBe, relative pbsitlbhsmaBige Ge- 
nauigkeit zwischen dem Stiftaufnehmer 4 iind dem Rota- 
tionszylinder 3 sicherstellen ISBt, Da'auBerdem die 
V-Blockplatte 4c un^die U-Blockplatte 4e xinabhangig 
voneinander ausgebildet sind und separat voneinander 
justierbar sind sowie iinter Verwendiang der Einrichtung 
34 an der Zylinderbasis 26 montiert wer den kSnnen, bhne 
daB dabei irgend eine gegenseitige positionsmafilge 
Diskrepanz auftritt, kann der senkrechte Stift 7 seine 
senkrechte Anordnung bzw. Ausrichtiing in der X-Richt\ing 
sowie seine senkrechte Anordnung bzw; Ausrichtung in 
der Y-Richtung beibehalten^ da der ebene Bereich 26a, 
der eine einfache Konf iguration aufweist, zu dem Zeit- 
punkt gebildet werden kann, zu dem die Zylinderbasis 26 
gebildet wird. 

GemaB der vorliegenden Erfindung ist die Zylinderbasis 
fur die Halterung des Rotationszylinder unabhangig 
bzw. separat von dem Chassis ausgebildet, und der 
Stiftaufnehmer ist gebildet aus einem Bereich der Zy- 
linderbasis und aus der V-Blockplatte sowie aus 
U-Blockplatte , die alle separat voneinander ausgebil- 
det sind, und somit ISBt sich eine groBe relative 
positionsmSBige Genauigkeit zwischen dem Stiftaufneh- 
mer vmd dem Rotationszylinder sicherstellen. Da es 
sich bei der V-Blockplatte und der U-Blockplatte um 
separate Telle handelt, lassen sich dlese unanh^ngig 
voneinander justieren und nach einer mit Hilfe der 
Einrichtung erfolgenden genauen Fein justierung fest- 


3505362 


schraioben, wodurch sich die senkrechte Ausrichtung des 
senkrechten Stifts, der von der V-Blockplatte und der 
U-Blpckplatte auf genommen werden soll# beibehalten 
laBt> Da auBerdem alle auftretenden dimensionsmaBigeni . 
Toleranzen von Tellen dadurch aufgefangen werden k5nnen, 
daB.man die Justiereinrichtvmg in dem Stiftaufnehmer 
vorsiehtr besteht bei solchen Teilen keine Notwendig- 
keit fiir eine sehr genaue maschinelle Bearbeitung, iind 
somit ist die erf indxangsg.emaBe Vorrichtung fur die , 
Massenherstellung geeignet. 
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